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1. Wstep

1.1, Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczace rozbiérki elementéw drewnianych stanowigcych
palisade na przedtuzeniu skrzydet obiektu.

1.2. Zakres stosowania ST

ST jest stosowana jako dokument kontraktowy i przetargowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres roboét objetych ST

Roboty, ktérych dotyczy ST dotyczg wszystkich czynnosci umozliwiajgcych i majgcych na celu
rozbiorke elementéw drewnianych palisade na przedtuzeniu skrzydet obiektu.

1.4. Okreslenie podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami, wytycznymi i
okresleniami podanymi w M.00.00.00.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét i ich zgodnos$¢ z Dokumentacijg
Projektowg, ST i poleceniami Inzyniera.
Ogolne wymagania dotyczace robét podano w M.00.00.00. "Wymagania ogdine".

2. Materiaty

Materiaty wbudowane nie wystepuja.

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Sprzet do wykonywania Robét rozbiérkowych winien by¢ dobrany przez Wykonawce w projekcie
organizacji Robo6t i zaakceptowany przez Inzyniera.

Do wykonania robét zwigzanych z rozbiérkg palisady Wykonawca powinien dysponowac
nastepujgcym, sprawnym technicznie, sprzetem:

. pity do drewna;
. tomy, dzwignie;
. siekiery;

. samochdd.

4. Transport

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w M.00.00.00 “Wymagania ogdine” pkt 4.
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4.2. Transport materiatow

Materiat z rozbiorki nalezy przewodzi¢ transportem samochodowym na miejsce wskazane przez
Inwestora. Do wywozu materiatu z rozbiérek moga by¢ uzyte samochody samowytadowcze, a do
wywozu materiatéw z odzysku samochody skrzyniowe. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy
powinny spetia¢ wymagania dotyczace ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen
na osie, wymiaréw fadunku i innych parametréw technicznych.

5. Wykonanie robét

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogblne zasady wykonania rob6t podano w M.00.00.00 “Wymagania ogélne” pkt 5.

Wykonawca przed przystgpieniem do Robét przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i
Organizacji Rob6t, Program Zapewnienia Jakosci uwzgledniajgcy wszystkie  warunki,
w jakich beda wykonywane roboty oraz Projekt Rozbiorki i uzgodni go z Inzynierem.

5.2 Opis wykonania robot

Roboty rozbiérkowe nalezy wykonaé w wigkszosci recznie. Podstawowym narzedziem do rozbiorki
elementéw drewnianych istniejgcego mostu sa elektryczne lub spalinowe pity do drewna. Przy
usuwaniu drewna nalezy uwazac, aby nie uszkodzi¢ nadmiernie czesci elementdw konstrukcyjnych,
nieprzeznaczonych do rozbiérki.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogélne zasady kontroli jakosci robét podano w M.00.00.00 “Wymagania ogélne” pkt 6. Kontrola
jakosci robét polega na sprawdzeniu kompletnosci wykonanych robot rozbiérkowych.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w M.00.00.00 “Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest 1 metr biezacy (1 m) usunietej palisady drewnianej.

8. Odbior robot

8.1. Ogodline zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru robét podano w M.00.00.00 “Wymagania ogdine” pkt 8.

8.2. Sposodb odbioru robot

Odbioru roboét rozbiérkowych dokonuje Inzynier, po zgtoszeniu ich do odbioru przez Wykonawce.
Odbidér powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych poprawek
bez hamowania postepu robét.
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9. Podstawa ptatnosci

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w M.00.00.00 “Wymagania ogolne” pkt 9.
Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa za jednostke obmiarowa okreslong w pkt.7 wg
dokonanego obmiaru i odbioru.

Cena jednostkowa obejmuje:
-opracowanie wszystkich opracowan wymienionych w pkt.5 niniejszej ST wraz z niezbednymi
uzgodnieniami;
-wykonanie wszystkich czynnosci okreslonych w niniejszej ST oraz wynikajacych z opracowan
wykonanych przez Wykonawce, wymienionych w pkt. 5 niniejszej ST
-opracowanie projektu rozbiérki i uzgodnienie go z Inzynierem,
-wyznaczenie Robot w terenie,
-zastosowanie materiatbw pomocniczych koniecznych do prawidtowego wykonania robét lub
wynikajgcych z przyjetej technologii robét,
-dla materiatow - zatadunek i odwéz na sktadowisko wraz z kosztami utylizacji.
-rozbidrke elementéw drewnianych,
-wykonanie wszystkich niezbednych pomiaréw, badan i sprawdzen,
-oznakowanie miejsca Robét i jego utrzymanie.
-uporzgdkowanie terenu robot

10. Przepisy zwigzane

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Prawo ochrony srodowiska (Dz. U. Nr 62, poz 627, z pdzniejszymi
zmianami)

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach (Dz. U. Nr 62, poz 628, z p6zniejszymi zmianami)
Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 27 wrzeénia 2001 r. W sprawie katalogu odpadéw (Dz. U.
Nr 112,poz 1206)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2002 r w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robo6t budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz.
1126).



